PLAN STUDIOW Akademia Nauk Stosowanych

Kierunek studiéw: MECHATRONIKA im. Jana Amosa Komeriskiego w Lesznie
Obewigzuje od dnia: 01.10.2020
Studia: STACJONARNE | stopnia
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PRZEDMIOTY WSPOLNE - e ‘ { :
1 |Jezyk angielski / konwersacje w jezyku specjalistycznym IPOMR-1-JA N N| T 90 o 90 0 0 60 5 1 3o 20( 2 |zo 30 | 2|zo klel 10| 1 |ZO
2 |Wychowanie fizyczne PWSZ-1-WF N|[N|N|N 60 0 | 60 0 0 0 0 30 Z 30 Z
3 |Podstawy kultury akademickie] PWSZ-1-PA N|N[N[N 15 15 0 i] 0 o] 0 15 Z
4 |Kwalifikowana pisrwsza pomac PWSZ-1-KPP N|N| N[N 30 16 | 15 0 o] 0 1 15 | 15 1|Z
5 |BHP oraz ergonamig |IPO-1-BHPzE NI N|NIT 30 15 | 15 o] 0 20 2 1 15 | 15 20| 2 |ZO
6 |Ochrona wiasnosci intelektualne] IPO-1-OW| N|N[N|N 15 15 0 0 0 10 1 15 0] 1 |20
7 |Zarzadzanie jednostkami gospodarczymi IPOMR-1-ZJG NI N[T|N 45 30 | 15 o 0 35 3 30 | 15 35| 3|zZo
8 [Komunikacja spoleczna IPO-1-KS N|N|[T|N 15 0 15 0 0 10 1 15 10| 1 |Zo
9 |Etyka zawodowa IPOMR-1-EZ N|N| T[N 15 0 15 0 1] 10 1 15 10| 1|zo
10 |Matematykat IPOMR-1-MAT1 Nl N|N|N 16 15 0 0 0 10 1 15 ] 1 E
11 [Matematyka? IPOMR-1-MAT2 M| N|N[HN 15 15 0 0 0 10 1 15 11| E
12 |Matematykad IPOMR-1-MAT3 N N | N|N 15 15 0 1] 0 10 1 15 10 1 E
13 |Matematyka praktyczna w mechatronice 1 [POMR-1-MATP1 N|N|N|[T 45 1] 45 0 4] 35 3 3 45 38| 3 |zo
14 |Matematyka praktyczna w mechatranice 2 IPOMR-1-MATP2 N|N|N|T 45 0 45 ] ¢} 35 3| @ 45 35| 3 |Zo
15 |Matematyka praktyczna w mechatronice 3 IPOMR-1-MATP3 N|N|N[T 45 0 45 o] 0 35 3 3 45 3513 |20
16 |Fizyka IPOMR-1-FIZ N | N[N T 60 30 15 15 0 40 5 2 20| 15 25| 3 |Zo| 10 15 1B 2 E
17 |Infarmatyka w mechatranice IPOMR-1-IM N N | N T 45 18 s} 30 0 a5 3 2 15 20 3| 3|20
18 |Geometria | grafika inzynierska IPOMR-1-GIGI NI N[N T 45 15 | 30 0 0 35 3| 215|320 35| 3| E
19 |Komputerowe wspomaganie projektowania KWP IPOMR-1-KWP N|N[N|T 60 15 15 | 30 0 40 4 3 15 | 15 | 30 40 | 4 | ZO
20 |Podstawy programowania IPOMR-1-PPROG N|N|N|T 60 30 0 ag 0 50 4 2 30 30 50| 4 |ZO
21 [Mechanika 1 IPOMR-1-MECH1 N|N|N|T 45 15 30 0 0 35 3 2 15 | 30 /| 3|20
22 |Mechanika 2 IPOMR-1-MECH2 N[ N| N T 30 15 15 0 0 20 2 1 15 [ 15 20| 2 E
23 |Teoria obwoddw 1 IPOMR-1-TOB1 NI N|N|T 30 15 15 0 a 20 2 1 15 15 20| 2 |Z0
24 |Teoria obwoddw 2 [POMR-1-TOB2 N NI N T 30 15 0 15 o} 20 2 1 15 15 201 2 E
25 |Technelogia informacyjna |POMR-1-TINF N Nl N|T 30 15 0 15 0 20 2 1 18 15 20| 2 |20
Podstawy elektratechniki / IPOMR-1-PEL /
<8 Zastosowanie elektrotechniki w mechatronice IPOMR-1-ZEwM TININGT a0 et 15 18 0 4 4 SRR ] |G
Systemy informatyczne / |IPOMR-1-SYSINF /
27 5
Zintegrowane systemy informatyczne w mechatronice |IPOMR-1-Z5lwM S ki 18 0 0 0 2 A k J * = =N
Teoria sterawania / IPOMR-1-TS /
25 Podstawy sterowania w mechatronice |POMR-1-PSwM T|N N T 45 L q a0 o 35 2 i 15 S W 3 |20
Cyfrowe przetwarzanie sygnatéw / IPOMR-1-CPS /
29 Przetwarzanie sygnatow cyfrowych w mechatronice IPOMR-1-PSCwM TN N 40 2 0 o 0 20 = d 18 15 <0; | 4=
30 |Podstawy elektroniki IPOMR-1-PELN N N|N|T 60 30 0 30 0 45 4 2 30 30 45 | 4 E,
31 |Podstawy modelowania systemow mechatronicznych IPOMR-1-PMSM N|N[N[T 15 15 0 o] 0 10 1 0 15 101 1 |z0
32 |Podstawy mechatroniki IPOMR-1-PM N|N[N|T 60 30 0 30 0 45 4 2 30 30 451 4 | E
33 [Metrologia i systemy pomiarowe 1 IPOMR-1-MISP1 N|N]N|T 45 30 0 15 0 35 ) 1 30 15 351 3 |20
34 |Metrelogia | systemy pomiarowe 2 IPOMR-1-MiSP2 N|N|N|T 30 15 o] 18 0 20 2 1 15 15 20 | 2 |VE
35 [Sterowniki PLC IPOMR-1-SPLC N | N N T 45 15 0 30 0 35 3 2 15 30 3| 3 |ZO
36 |Programowanie obiektowe IPOMR-1-PROB N N|N T 45 15 0 o 0 35 3 2 15 30 B3 )|zZC
37 |Podstawy automatyki IPOMR-1-PA N[N|N[T 60 0|18 18] 0 45 | 4 | 2 30 ) 15| 15 45 | 4 | E
38 |Podstawy projektowania uktadéw mechatronicznych IPOMR-1-MUP N|MN|N|T 30 0 20 Q 0 20 2 2 30 20| 2 |ZO
39 | Techniki wytwarzania 1 |POMR-1-TW1 N|IN|N[T 60 45 0 15 ] 45 4 1 45 15 45| 4 | E
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49 |PWK1 ™~ IPOMR-1-PWK1 TIN|N|T 30 15 15 0 0 20 2 1 15| 15 20| 2 |ZOo
50 |PWK2Z * IPOMR-1-PWK2 TIN[N|T 30 15 15 0 0 20 2 i 15 | 15 20) 2 |Zo
51 [Seminarium dyplomowe 1 IPOMR-1-8D1 N[ N[N[N 15 0 15 0 0 10 1 15 101 1|20
52 |Seminarium dyplomowe 2 IPOMR-1-8D2 N|IMN[NIN 30 0 30 o] 0 20 2 30 20| 2 |20
53 |Fakultet jezyka obcego PWSZ-1-FJO T| T NN 90 0 90 8} 0 60 0 0 ag 20 Z0 30 20 Z0 30 20 Z0
54 |Przedmiot ogdinouczelniany do wyboru IPOMR-1-0U T 15 15 0 0 0 o} 1 0 15 1 |2
55 |Przygotewanie do dyplomawania IPOMR-1-PD T a 0 0 0 0 | 240 | 8 8 20| 8 | 2
56 |Praktyki *~ IPOMR-1-P T 960 Q 0 0 960 a 35 | 35 160 7|20 240 7 |20 160 7|20 240 7 |Z0 160 7 | Zo
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PRZEDMIOTY SCIEZKI DYPLOMOWANIA: NOWOCZESNE KONSTRUKCIE | TECHNOLOGIE W MECHATRONICE
1 [Robotyzacja |PCMR-1-ROB-NKTwm T N| T 30 15 0 15 0 20 2 1 16 15 20 | 2 EE
2 |Szybkie prototypowanie ukladow mechatronicznych IPOMR-1-SPUM-NKTwm TIN|N|T 45 15 0 30 Q 35 3 2 15 30 a5 3 |z0
3 |Badania doswiadczalne urzadzef mechatronicznych IPOMR-1-BDUM-NKTwm TIN|N|T 15 15 0 0 0 10 1 0 15 0] 1|20
4 |Wibreakustyka urzadzen mechatronicznych IPOMR-1-WUM-NKTwm TIN|N|T 15 15 o] 0 0 10 1 0 15 10 1 |Zo
5 |Systerny CAM z elemeniami programowania CNC IPOMR-1-SCPR-NKTwm TIN|N|T 45 15 0 30 o] 35 3 2 15 30 35| 3 |zo
6 |Systemy wizyjne, rozpoznawanie abrazéw IPOMR-1-SWRO-NKTwm TIN|N|[T 45 15 0 30 0 35 3 2 15 30 a_ | 3 |Z0
7 |Projekt przejsciowy IPOMR-1-PP-NKTwm TIN|N|[T 30 0 30 0 o0 20 2 2 30 201 2 |Z0
8 |Nowe technologie IPOMR-1-NT-NKTwm TIN|N[IT 80 30 | 15 | 15 o 50 4 | 2 30| 18| 15 50| 4 | E
9 |Mikrokontrolery | sterowanie cyfrowe IPOMR-1-MKISC-NKTwm TIN|N|[T 30 15 15 0 0 20 2 1 16 | 15 20 2|20
Zasilanle | zabezpieczanie urzadzen mechatronicznych/ IPOMR-1-ZIZUM-NKTwm /
10 AR chlpe 5 $ T 45 5 3 2 18 30 3| 3 |20
Modelowarie i wizualizacja proceséw technologicznych IPOMR-1-MWPT-NKTwm T X ! o 4 . 35
Diagnostyka urzadzen elektrycznych w mechatronice / IPOMR-1-DUEWM-NKTwm /
11 T N
Urzgdzenia elekiryczne w mechatranice IPOMR-1-UEwM-NKTwm KT s g g % g 3 < 2 15 30 2 alifiEe
12 |Przedmiot zawodowy w jezyku angielskim 1 ** IPOMR-1-PzJA1-NKTwm T T N T 30 0 30 0 0 20 2 2 30 201 2 |zZO
13 |Przedmiot zawodowy w jezyku angielskim 2 *** IPOMR-1-PzJA2-NKTwm T|{T|IN|[T a0 0 30 o] 0 20 7 2 30 201 2 |20
14 | Techniki wytwarzania 2 IPOMR-1-TW2-NKTwm TI{N|N|[T 45 18 15 15 0 35 4 2 18 | 15 | 15 35| 4| E
15 |Wytrzymalosé malerialow w mechatronice IPOMR-1-WMWM-NKTwm T{N|N[IT 75 30 | 15 | 30 0 50 5 3 30 | 15| 30 50| 5| E
16 |Podstawy konstrukeji maszyn IPOMR-1-PKM-NKTwm TI{N|N|[T 75 30 | 45 s} 0 45 5 3 30 | 45 45| 5 | E
17 |Dynamika maszyn IPOMR-1-DM-NKTwm T|N|N|T 30 15 15 0 0 35 3 2 15 | 15 35| 3 |ZOo
18 [Sztuczne inteligengja IPOMR-1-Szl-NKTwm TI{N|N|T 45 15 0 30 0 30 4 | 2 15 30 30| 4 |Zo
IPOMR-1-PRO-NKTwm /
9 i ; %
19 |Podstawy robotykil Mechatronika robotow |POMR-1O-NKTwm TI{N|N|T 45 15 0 30 0 35 3 1 15 30 35 | 3 |20
20 |Przetworniki elekiro-mechaniczne IPOMR-1-PELM-NKTwm TIN|N|T 45 15 0 a0 0 25 4 2 15 30 25| 4 |z0
21 |Systemy mechatroniczne IPOMR-1-SMA-NKTwm TIN|N|T 45 15 0 20 Q 30 3 1 15 30 3 3|E
Programowanie mikrokontralerdw / IPOMR-1-Puk-MR /
22 Mikrokontrolery w mechatronice programewanie IPOMR-1-ukwM N el s L Bl 0 0 %0 o 83 i 4 30 30 65+ el | e
23 [ a ] 0 a ] [}
24 9 [ 0 0 [ ] 0
25 [ ] o 0 a o 0
26 0 o o 0 a o 0
27 a g 0 0 g 0 0
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* Przedmioct wybieralny kierunku ustalany coracznie przez Senat Uczelni
SPELNIENIE WARUNKOW: PUNKTY ECTS
PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE MIN 5 ECTS TAK PRZEDMIOTY DOSKONALACE KOMPETENCJE JEZYKOWE g
MINIMUNM 30% PKT EC:[S Do WYBDRQ TAK PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE / SPOLECZNE 5 ** Praktyki - Istnieje mozliwosc odbycia praktyk dualnych wg Leszczynskiego Modslu Praktyk Dulanych w ilosc 1820h
MINIMUM 50% PUNKTOW ECTS ZAJEC PRAKTYCZNYCH TAK ZAJECIA O CHARAKTERZE PRAKTYCZNYM 133 (sem.3 - 300h.sem. 4 - 460h, sem.5 - 300h, sem.6 - 460h, sem 7 - 300h); za kazdy semestr student otrzymuje 7 pkt ECTS (razem 35 pkt. ECTS);
MINIMUM 8 PKT ECTS KOMPETENCJE JEZYKOWE TAK PUNKTY ECTS ZA GODZINY KONTAKTOWE Z WYKLADOWCA 133 praktyki dualne korficzg sie egzaminem
960 GODZIN PRAKTYKI, 35PKT ECTS TAK PUNKTY ECTS ZA PRACE WEASNA 78
PRZYGOTOWANIE DO DYPLOMOWVANIA 240 GODZIN, 8 ECTS TAK SREDNIO GODZIN NA PUNKT ECTS (25-30) 26

AKADEMIA NAUK STOSOWANYCH
im. Jang Amosa Komeriskiego w Lesznie

ul. Adombubigkigi{gagvea R0 Leszno

SAMORZAD STUDENC

*** Przedmiot prowadzony w jgzyku abcym ustalany carocznie przez Senat Uczelni
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PRZEDMIOTY SCIEZKI DYPLOMOWANIA: ELEKTROTECHNIKA PRZEMYSEQW A
Komunikacja w sieciach teleinfarmatycznych IPOMR-1-KwST-EP T|NJ|N 45 15 0 30 0 40 3 2 15 30 40 3] E
Podstawy optoelektroniki IPOMR-1-POP-EP TI{N|N|T 45 15 0 30 0 30 3 2 15 30 30| 3|z20
Urzadzenia | instalacje elekiryczne | IPOMR-1-UilE1-EP T|N[N]T 50 20 | 30 0 0 30 3 2 20 | 30 0| 3|20
Urzadzenia i instalacje elektryczne II IPOMR-1-UllE2-EP TIN[N|IT 40 0| 0 30 0 30 2 2 10 30 302 |E
Transmisja w systemach mechatronicznych IPOMR-1-TwSM-EP TIN[N|T 45 30 o 15 o 30 3 1 30 15 30 3 |20
Przemyslowe systemy wizyjne [POMR-1-PSW-EP TIN[N|T 45 30 0 18 1] 30 3 1 30 18 30 3 |Z0
Bezpieczne uzytkawanie urzadzen elekirycznych IPOMR-1-BUUE-EP TIN|N|T 45 15 o] 30 ] 30 3 2 15 30 3|3 |E
M\kroprupesomwe uklady sterowania w systemnach mechatronicznych |POMB-1-MUSWSM-ER TlinlnlT 45 15 0 30 a 40 4 2 15 %0 w0l 4|20
i instalacjach elekirycznych y
Prajekt przejsciowy IPOMR-1-PP-EP TIN|IN|T 45 0|4 | o | o3| 3]s 45 35| 3 |zo
Instalacje teletechniczne IPOMR-1-IE-EP TIN|N|T 60 15 | 15 | 30 0 50 5 3 15 | 15 | 30 50 | 5 |zZo
Maszyny | naped elekiryczny IPOMR-1-MiNE-EP TIN|N|T 60 15 15 30 0 50 4 3 15 | 16 | 30 50| 4 | E
Autornatyka napedu elekirycznego IPOMR-1-ANE-EP TIN|N|IT 45 15 ] 30 0 B5 5 3 15 30 85 5 E
Zasilanie | zabezpieczanie urzadzen elektryeznych i mechatronicznych | IPOMR-1-ZIZUM-EP TIN|N|[T 45 15 0 30 0] 40 4 2 15 30 40| 4 | E
Diagnostyka urzgdzen elektrycznych w mechatronice IPOMR-1-DUEWM-EP TIN|N|[T 60 ag 4] 30 0 3g 4 2 3o 30 | 4|E
Kumputerqwe projektowanie instalacfi elekirycznyceh i ukladdw IPOMR-1-KPIEUM-EP TIn|InN|T 45 15 o 10 0 55 4 3 15 ap 55 | 4 |zo
mechatronicznych
Gospodarka elektroenergetyczna IPOMR-1-GEE-EP T|N|N[T 30 15 15 0 0 25 2 1 15 | 15 25| 2 |ZO
Systemy instalacii inteligentnych IPOMR-1-SII-EP T|N N[ T 45 15 0 30 0 30 3 2 18 30 3| 3 E
Automatyka i sterowanie w instalacjach elektrycznych IPOMR-1-AISwIE-EP T|N|N|[T 45 15 0 30 0 40 4 2 15 ap 40| 4| E
Ochrona przepigciowa instalacji elektrycznych IPOMR-1-OPIE-EP T|N|N|T 30 15 15 4] 0 25 2 1 15 | 15 25| 2 |20
Przedmiot zawodowy w jgzyku angielskim 1 *** IPOMR-1-PzJA1-EP T|T|N|T 30 0 30 0 0 20 2 2 30 20| 2 |Z0
Przedmiot zawodowy w jezyku angielskim 2 =™ IPOMR-1-PzJA2-EP T|T|N|T 30 4] 30 0 0 20 2 2 30 20 2 |Zo
22 0 0 0 0 0 0 0 0
23 i a ] 0 0 1] Q 0
24 0 0 0 0 0 0 oo
25 Q a 0 0 0 0 oo
26 Q Q 0 0 Q 0 ) 0
27 1] 0 0 0 0 0 o]0
28 1 q 0 0 0 0 0|0
23 0 0 0 0 0 [i] ol 0
Praktyki 0 0 0 0 Q 0 0 0
. 315 | 195 | 420 0 0 0 0 0 50 0 5| 90 B0 0 0 30 | 80
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) * Przedmiot wybieralny kierunku ustalany corocznie przez Senat Uczelni
SPELNIENIE WARUNKOW: PUNKTY ECTS
PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE MIN 5 ECTS TAK PRZEDMIOTY DOSKONALACE KOMPETENCJE JEZYKOWE 9
MINIMUM 30% PKT ECTS DO WYBORLf TAK PRZEDMIOTY HUMANISTYCZNE / SPOLECZNE 5 ** Praktyki - Istnieje mozliwosé odbycia prakiyk dualnych wg Leszezyriskiego Modelu Praktyk Dulanych w ilosc 1820h
MINIMUM 50% PUNKTOW ECTS ZAJEC PRAKTYCZNYCH TAK ZAJECIA O CHARAKTERZE PRAKTYCZNYM 137 (sem.3 - 300h.sem. 4 - 460h, sem.5 - 300h, sem 6 - 460h, sem.7 - 300h); za kazdy semestr student otrzymuje 7 pkt ECTS (razem 35 pkt. ECTS);
MINIMUM 8 PKT ECTS KOMPETENCJE JEZYKOWE TAK PUNKTY ECTS ZA GODZINY KONTAKTOWE Z WYKELADOWCA, 132 praktyki dualne korficzg sig egzaminem
960 GODZIN PRAKTYKI, 35PKT ECTS TAK PUNKTY ECTS ZA PRACE WEASNA a0
PRZYGOTOWANIE DO DYPLOMOWAMIA 240 GODZIN, 8 ECTS TAK SREDNIO GODZIN NA PUNKT ECTS (25-30) 26
*** Przedmiot prowadzony w jgzyku obeym ustalany corocznie przez Senat Uczelni

AKADEMIA NAUK STOSOWANYCH

im. ddnu@huisd 140 w Lesznie

ul, Adoma Mickiewicza 5, 64-100 Leszno
SAMORZAD STUDENCKI




